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R系列控制器包含传统可编程逻辑控制器的功能，⽀持扩展多组I/O模块及右
扩展特殊模块，是⼀款集运动控制、⾼速IO输⼊输出功能于⼀体⽀持多种总线
通讯（包括Modbus�TCP、Modbus�RTU、CANOpen及串⼝通讯等）的设备。
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1.�安全指南

1.1�安全图标

操作不当可能会导致操作⼈员轻度、中度受伤，严重时可致重伤或死亡。
此外还有可能引发重⼤财产损失

操作不当可能会导致操作⼈员遭受轻度、中度伤害，也有可能造成设备损
坏等物质损失。

操作不当可能会导致操作⼈员遭受轻伤，也可能造成设备损坏等物质损失。

操作不当可能造成坏境/设备损坏或者数据丢失。

1.1.2�安全规则

请不要触摸处于通电状态的端⼦。有触电的危险，也有可能造成误动作。

在对模块或端⼦进⾏清洁或接线时请务必将电源从外部全相切断之后再进
⾏操作。

在通电状态下进⾏操作的话，有触电的危险。

对于运⾏中的程序变更、强制输出、RUN、STOP等操作请在熟悉本⼿册并确
认⼗分安全之后进⾏操作，操作错误有可能成为机械损坏及事故的原因。

危险启动维护保养注意事项

请勿对模块进⾏分解、改造等；否则可能造成故障，误动作及⽕灾的发⽣。

*关于模块维修，请咨询⽲川科技股份有限公司

对扩展模块连接线缆进⾏拆装时，请在断开电源后进⾏，否则有可能造成
模块故障及误动作。

对以下设备进⾏拆装时，请务必将电源断开后进⾏，否则有可能导致模块
故障或误动作。

─外围设备、显⽰模块、功能扩展

─扩展模块、特殊适配器

─电池、供电端⼦、存储卡

注意启动维护保养注意事项

废弃产品时，请作为⼯业废品来处理。

废弃产品时，请作为⼯业废品处理，对电池进⾏废弃处理，请按照个的确
指定的法律单独处理。

废弃时的注意事项

由于模块属于精密设备，因此运输过程中请避免使其遭受超过3.1节中记
载的⼀般规格值的冲击。不然的话，很可能成为造成模块故障的原因，运
输之后，请对模块进⾏动作确认。

运输、保管时的注意事项

危险

2.�产品概要

2.1�型号说明

①��模块型号
②��模块正常⼯作电压
③��模块输出电压及功率
④��条形码及S/N�P/N为内部序列号，其中PN码前四位为整机版本号，例：上图为V2.000版本
⑤��⼆维码为内部⽣产序列号

2.2�各部分说明

2.2.1�正视图说明

R系列�HCR8C-32MT-D�CPU单元

⽲川R系列CPU单元的⽤⼾，可以参考本⼿册进⾏配线、安装、诊断和后期维护
等⼯作，需要⽤⼾具备⼀定的电⽓和⾃动化基础。

本说明书记载了使⽤⽲川R系列CPU单元所必须的信息，请在使⽤前仔细阅读
本⼿册，同时在充分注意安全的前提下正确操作。

HC R8 - 32 DM -X T

产品系列�

R1� 简易型控制器�

R2� 通⽤型控制器�

R8� ⾼性能型控制器�

R9� EtherCAT总线⾼性能�

RS� EtherCAT总线⾼性能精巧型�

电源类型�

D� 直流电源�

A� 交流电源�

输出⽅式�

R� 继电器输出�

T� 晶体管输出�

功能模块�

M� 标准控制�

系列型号�

空� 标准型�

A� A系列替代�

P� 升级版�

C� 精巧型�

总点数�

10� �

14� �

...� �

80� �

128� �

产品名称�

HC� ⽲川控制器�

图1�型号与标签说明

编号� 名称� 功能�

⑴� 指⽰灯� 显⽰ CPU单元状态及通讯⼝、SD卡连接状态�

⑵� 开关�
启动、停⽌或复位 CPU单元程序运⾏，向上拨动
为关闭，中间挡位为开启，向下拨动为复位�

⑶� Mini-USB� 通过Mini-USB线接到电脑进⾏MCU固件下载�

⑷� RJ45接⼝�
IP地址：192.168.188.200��通过改⼝可连接触摸
屏设备等�

⑸� RJ45-CAN�
CAN2.0接⼝，与（6）中的CAN接⼝均为内部线路
并联 �

⑹� 485+232+CAN� 通讯接⼝�

⑺� MicroSD卡� ⽤⼾数据存储�

⑻� 输⼊ X� 输⼊端⼦�

⑼� 输出 Y� 输出端⼦�

⑽� 卡扣机构� 将控制器安装在DIN导轨上�

2.2.2�IO端⼦说明

公共端� SS� SS�

Input� 0� 10�

Input� 1� 11�

Input� 2� 12�

Input� 3� 13�

Input� 4� 14�

Input� 5� 15�

Input� 6� 16�

Input� 7� 17�

空端⼝� ⸺� ⸺�

空端⼝� ⸺� ⸺�

空端⼝� ⸺� ⸺�

Output� 0� 10�

Output� 1� 11�

Output� 2� 12�

Output� 3� 13�

Output� 4� 14�

Output� 5� 15�

Output� 6� 16�

Output� 7� 17�

公共端� COM1� COM2�

公共端� COM1� COM2�

◆��16路输⼊端⼦排布 ◆��16路输出端⼦排布

（� 1）输⼊端⼦8路对应1个公共端（SS），2个公共端内部不导通。

（2）输出端⼦8路对应2个COM⼝，COM1和COM2内部不导通。

2.2.3�通讯接⼝说明

COM1� A1� B1�

COM2� A2� B2�

GND� GND� GND�

COM3� TX3� RX3�

COM4� TX4� RX4�

GND� GND� GND�

CAN� CAN_H� CAN_L�

◆��485+232+CAN接⼝端⼦排布

2.2.5��仰视图说明

◆��表3�仰视图说明表

编号� 名称� 功能�

（ 11）� DC�24V供电端⼦排� 直流 24V供电端⼝，接线图参考上图⽰意�

2.3�产品尺⼨

产品尺⼨

3.�安装说明

3.1�系统电⽓规格

项⽬� 规格�

耐电压�
AC500V�1分钟电源端⼦和输⼊/输出端⼦之间以及外部端⼦和外
壳之间�

抗噪声� 符合 IEC标准（ IEC61000-4-2/3/4/6）�

抗振性�

安装情况�
频率
（Hz）�

加速度
（m/s2） �

单振幅
（mm）�

X、Y、Z⽅向
各10次（合计
各80）�

DIN导轨安装时�

5~8.4� ⸺ � 1.75�

8.4~150� 4.9� ⸺ �

直接安装时�

5~8.4� ⸺ � 3.5�

8.4~150� 4.9� ⸺ �

隔离阻抗�
50MΩ或以上（通过 � DC500V� 兆欧表在电源端⼦和输⼊输出端
⼦之间及所有外部端⼦和外壳之间测量）�

IP� 防护
等级�

IP20�

使⽤环境� Max.�55℃，灰尘和腐蚀性⽓体少 �

使⽤⾼度� 2000m（ 80kPa）�

污染度�
2，⼀般情况下只有⾮导电性污染，但也应预料到凝露偶尔造成的�
暂时的导电性 �

环境条件分类� 参数类型� ⼯作环境� 运输环境� 存储温度�

环境参数�
IEC60721-3）�

环境等级� IE33� IE22� IE12�

温度�
0~50℃（不
能结冰）�

-40~75℃� -25~75℃�

湿度� 5-95%RH（⽆结露） �

冲击（碰撞）�
加速度 150m2� 、作⽤时间 11ms，X、
Y、Z各⽅向 2次�

海拔/⽓压� Max.2000m� Max.3000m（ >70kPa）�

3.2�环境规格

Ÿ��IEC60721-3是环境条件分类第3部分：环境参数组及其严酷程度的分类分级。

Ÿ��环境温度指模块或单元周围温度，不指模块内部温度。

3.3�性能规格

3.4�输⼊输出规格

◆��输⼊规格

项⽬� 规格�

输⼊点数� 16点�

输⼊形式� 漏型/源型�

输⼊信号电压� 所有输⼊� DC24V±10%�

输⼊阻抗� 所有输⼊� 2.7kΩ�

输⼊信号电流� 所有输⼊� 8.5mA/DC24V�

输⼊灵敏
度电流�

输⼊ON电流� 所有输⼊� 4.03mA以上�

输⼊OFF电流� 所有输⼊� 3.06mA以下�

输⼊响应
时间�

ON时� 所有输⼊� 2.5μs 以下�

OFF时� 所有输⼊� 2.5μs 以下�

输⼊信号形式� 所有输⼊�
⽆电压触点输⼊�
NPN/PNP集电极开路晶体管�

回路隔离� 所有输⼊� 光耦隔离�

输⼊动作显⽰� -� 输⼊ON时 LED亮灯�

◆��输出规格

项⽬� 规格�

输出点数� 16点�

输出种类� 晶体管/漏型�

外部电压� 所有输出� DC5〜30V�

最⼤负载�

电阻负载� 所有输出�

0.5A/1点�
每个公共端的合计负载电流请保持
在下记值以下。�
-�输出1点公共端 :0.5A�
-�输出4点公共端 :0.8A�
输出 8点公共端:1.6A

3.5�输出点的分配�

轴编号� Y0� Y1� Y2� Y3� Y4� Y5� Y6� Y7�

轴 1� PLS� � � � � � � �

轴 2� � PLS� � � � � � �

轴 3� � � PLS� � � � � �

轴 4� � � � PLS� � � � �

轴 5� � � � � PLS� � � �

轴 6� � � � � � PLS� � �

轴 7� � � � � � � PLS� �

轴 8� � � � � � � � PLS�

3.6�以太⽹规格

项⽬� 规格�

数据传送速度� 100/10Mbps�

通讯模式� 全双⼯/半双⼯�

接⼝� RJ45连接器�

最⼤段码⻓（� 集线器和节
点间的⻓度）�

100m�

⽀持协议�
下载监控协议�

Modbus�TCP/IP从站�

IP地址� 初始值：192.168.188.200�

使⽤电缆� ⽀持以太⽹规格的产品电缆� 类别 5以上�

3.7�RS485规格

项⽬� 规格�

传送规格� 依据RS-485规格�

数据传送速� 最⼤ 115.2kbs�

通信模式� 半双⼯�

最⼤传送距离� 100m（特定波特率下） �

⽀持协议�
Modbus�RTU主从站�

下载监控协议�
⾃由通信协议�

绝缘� 数字隔离器绝缘�

终端电阻� ⽆内置�

3.8�RS232规格

项⽬� 规格�

传送规格� 依据RS-232规格�

数据传送速� 最⼤ 115.2kbs�

通信模式� 全双⼯�

最⼤传送距离� 5m�

⽀持协议�
下载监控协议�

⾃由通信协议�

绝缘� 数字隔离器绝缘�

3.9�安装说明

在进⾏设备控制柜内安装时，请注意以下⼏点事项：

（1）(⽅法)� �请保证安装⽅向与墙壁垂直。使⽤⾃然对流或⻛扇对PLC控制单元
进⾏冷却。通过卡扣将控制器牢固的安装在35MM国标导轨上。

（2）(冷却)�为保证能通过⾃然对流或⻛扇进⾏冷却，请参照上图，在PLC控制器
的周围留有⾜够的空间，为了不使PLC控制器的环境温度出现局部过⾼，
需使电柜内的温度保持均匀。

（3）(并排安装)� 并排安装时，设备间建议间隔10mm以上距离（假若安装空间受
限，可选择不留间距）。

3.9.2�指⽰灯说明

3.9.1�指⽰灯说明

R8C底部导轨槽部分对准35MM国际导轨，使卡扣上部挂在国际导轨上，然
后⽤⼒按压R8C底部，当能明显听到“咔哒”声，表明卡扣底部已经与国际
导轨扣合，此时R8C安装完成（安装前应保证全部卡扣处于收缩状态，否则
可能导致安装故障）。

导轨安装

1

卡扣上部挂在导轨上

❷

❶

⽤⼒按压R8C底部

表1�正视图说明表

2.2.4�指⽰灯说明

表2�指⽰灯说明表

PWR

RUN

ERR

BAT

SD

CRUN

CERR

电源指⽰灯

运⾏指⽰灯

错误指⽰灯

电池指⽰灯

SD卡状态指⽰灯

CANOPEN运⾏指⽰灯

CANOPEN错误指⽰灯

-� �

电感性负载� 所有输出� 12W/DC24V�

开路漏电流� 所有输出� 0.1mA以下/DC30V�

ON时压降� 所有输出� 1.5V以下�

响应时间�

OFF�ON �
Y000〜Y007� 2.5μs 以下/10mA以上(DC5〜24V)�

Y0010以上� 0.2ms以下/200mA以上(DC24V时)�

ON�OFF �
Y000〜Y007� 2.5μs 以下/10mA以上(DC5〜24V)�

Y010以上� 0.2ms以下/200mA以上(DC24V时)�

回路隔离� 所有输出� 光耦隔离�

输出动作显⽰� -� 光耦驱动时 LCD灯亮�

A B

C D

�

�

�

项⽬� 规格�

额定电压� DC24V�

电压允许
范围�

DC16.8~28.8V�

允许瞬时
停电时间�

对 5ms以下的瞬时停电会继续运⾏�

控制轴数� 8轴�

脉冲输出
形式�

晶体管�

最⼤频率� 脉冲 200KHz�

定位�

脉冲输出模式� PULSE/SIGN模式�

定位
范围�

控制单位� 脉冲�

定位范围� -2147483648〜+2147483647�

速度
指令�

速度指令单位� pps�

基底速度� 0〜200Kpps�

最⾼速度� 1pps〜200Kpps�

原点回归速度� 1pps〜200Kpps�

爬⾏速度� 1pps〜200Kpps�

加速时间� 0〜32767ms�

减速时间� 0〜32767ms�

加减速处理� 梯形加减速�

插补功能� ⽆�

输⼊X

输出Y

图2��IO端⼦接⼝说明图

1

�

2

�

3

�

4

�

6

7

8

9

10

�
�

mini-USB

�

RJ45接⼝

�
485+232+CAN

MicroSD卡

输⼊X

输出Y

5RJ45-CAN

卡扣机构

正视图接⼝说明图

图3��通讯接⼝说明图

指⽰灯
开关

图4�指⽰灯说明图

DC�24V供电端⼦排

24V

0V

FG

图5�仰视图接⼝说明图

3
5
.3
5

77

77.1

42

3.6

9
0

9
3
.0
5

图6�HCR8C-32MT-D�CPU模块安装尺⼨（� 单位：mm）

不⼩于10MM

垂直向上安装

不⼩于50MM

不⼩于50MM

不
⼩
于
2
0
M
M

出⻛⼝出⻛⼝

进⻛⼝ 进⻛⼝

不
⼩
于
2
0
M
M



需要拆卸时，先将双向联动卡扣向下拉动6.2MM左右距离（向上拉动时，能
够明显感受到�咔哒�声，代表以完成卡扣的拉动），此时已经可以直接取下
机器，完成机器的拆卸（拉动双向联动卡扣时可以使⽤辅助⼯具，例如：螺
丝⼑等）。�

导轨拆卸

1

向下拉动卡扣�

取下机器�

❶

❷

3.10�配线说明

3.10.1�线缆选项�

� �

+

X

S/S
DC24V

保险丝

漏型输⼊接线

输⼊阻抗

+
-

+

�

X

S/S

源型输⼊接线

+
-

项⽬� 规格�

安装⽅式� 推⼊式安装�

推⼊⼒（单个触点） � 10N�

线缆类型� 仅铜线（不可以使⽤铝制线缆） �

线缆⻓度� 7-9� �

连接线横截⾯�

单股线� 0.08-1.50� 2/28-16�AWG�

多股线� 0.25-1.50� 2/24-16�AWG�

接线套� 0.25-0.75� 2/24-20�AWG�

mm

mm

mm

2mm

3.10.2�接线说明

输⼊接线图

图7��HCR8C-32MT-D输⼊接线图

输出接线图

Y

COM���

负载

DC电源

保险丝

漏型输出接线

图8��HCR8C-32MT-D输出接线图

www.hcfa.cn

下图为安装成功⽰意图：�2

E

保险丝

DC24V

输⼊阻抗


