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1. 软硬件版本

1.1 硬件

上位控制器：禾川 HCQ1-1300-D2 版本：v3.30

驱动器：SV-X3EB010A-A2

1.2 软件

PLC 编程软件：CODESYS 版本：V3.5 SP14.1

2. 虚拟 DI 功能

2.1 功能说明

写驱动器的 DI 功能状态。

（1）伺服参数 P09.05 - P09.08 设置对应 DI 功能是否启用

（2）对象字典 2120h - 01h～ 04h 设置对应 DI 功能的 DI 状态

与 P09.05 - P09.08 对应 DI 功能方式相同

如 2120h - 01h : BIT0 保留，BIT1～ BIT15 分别对应 DI 功能 1～ 15。写入 0 代表信号无效，写入 1 有效。
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2.2 使用方式

以设置正负限位和原点信号为例

（1）确保伺服参数 P04.01 到 P04.09 中没有参数设置 28（原点信号）、14（正限位）和 15（负限位），如有对应参数

则修改为 0

（2）P09.05 设为 16#C000（bit14，bit15 有效，对应启用正负限位功能），P09.06 设为 16#1000（bit12 有效，对应

启用原点信号功能），具体对应关系可查看 2.1 章节详细说明、

（3）上位机软件中在该伺服的专家过程数据的 RPDO 组中添加 PDO（2120h - 01h 及 2120h - 02h）进行虚拟 DI 控制

（需手动输入添加）

（4）以正限位使用为例，登录程序，执行 MC_JOG，在 EtherCAT I/O 映射中将 2120h - 01h 的 BIT 14 设置成 TRUE，

电机碰到正限位，轴状态为 errorstop，FB 错误显示触发了硬件限位异常
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【注】读取伺服输入引脚的 DI 显示状态需要通过对象字典 60FD 读取，如下：
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3. 虚拟 DO 功能

3.1 功能说明

读取驱动器 DO 信号的输出显示状态

注：X3EB 只有 5 个有效 DO 输出（DO1~DO5），DO6~DO9 输出引脚无效
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3.2 使用方式

（1）设置 P04 组 DO 输出端子相关参数，对应 DO 端子的功能可以按照自己需要自行设置

（2）上位机软件中在该伺服的专家过程数据的 TPDO 组中添加 PDO（2120h - 05h）

（3）监视伺服参数 P21.23(输出状态显示），可观察到该 PDO 的 BIT 位与监视输出状态参数一一对应
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4. 强制 DO 功能

4.1 功能说明

强制写入 DO 信号状态。

（1）强制 DO1 ～ DO5 输出功能

开启强制 DO1 ～ DO5功能：即设定 60FEh - 02h = 2031616（1 1111 0000 0000 0000 0000）

强制输出 DO1 ～ DO5有效：即设定 60FEh - 01h = 2031616（1 1111 0000 0000 0000 0000）

（2）P04.54设置固定使用 DO4输出 OCZ 信号，DO5 输出DB动态刹车信号

当 P04.54设 0，固定使用无效

当 P04.54设 1，固定使用 DO5 输出DB信号，DO5 将不能作其他用途

当 P04.54设 2，固定使用 DO4 输出OCZ 信号，DO4 将不能作其他用途

当 P04.54设 3，同时启用 DO4 输出OCZ、DO5输出 DB，DO4 和 DO5将不能作其他用途

4.2 使用方式

以强制输出 DO1、DO2、DO3 为例

（1）RPDO 组中添加对象字典 60FEh - 02h，对应 BIT 位设置成 TRUE（TRUE 代表启用开启强制 DO 功能，详情请查

看 4.1 章节对应说明）
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（2）对象字典 60FEh - 01h可通过上位机功能块修改，写入数值 327680

（DO1：TRUE DO2：FALSE DO3：TRUE）----TRUE 代表启用开启强制 DO 输出有效，详情请查看 4.1 章节对应说明
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（3）可通过伺服参数 P21.23（输出状态监视）查看对应 DO 是否有输出，或可通过第 3 章节的虚拟 DO 输出功能进行

监视对应 DO 状态。

附录 1：数字输入（DI）功能定义表
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附录 2：数字输出（DO）功能定义表
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