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点胶/涂胶

跟踪
传送带跟踪场景

分拣场景

点胶场景

分拣

重复定位精度：

适用于:工业制造、食品、药品

等需要大批量上下料且

效率高的应用场合。

适用于：单点点胶、轨迹涂胶

适用于：定点分拣、动态分拣

±0.01mm*

*1：以RHS1-3G4018P4-SS3为数据来源

摆脱机器人本体，实现工艺编程任务

离线编程

支持IO扩展、外部轴扩展、编码器输入扩展、

模拟量输入扩展、模拟量输出扩展

丰富扩展

内置PLC功能
内置软PLC功能，支持梯形图编程，最大

10000步程序，只需机器人控制器即可

完成基本逻辑控制



参数规格

参数 J1 J2 J3 J4

6200mm/s 2000mm/s 2000°/s

500mm / /

±130° ±140° 150mm

±0.01mm

±360°

±0.01mm

1kg

3kg

0.005kg*m²

0.05kg*m²

0.41s

14.3kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

最大运行速度

臂长

最大运行范围

额定负载

最大负载

额定惯量

最大惯量

标准循环时间*

本体重量

用户自定义IO

用户气路

安装方式

控制器

重复定位精度 ±0.01°

RHS1-3H5015P4-SS3

参数 J1 J2 J3 J4

7200mm/s 1100mm/s 2600°/s

400mm / /

±132° ±141° 180mm

±0.01mm

±360°

±0.01mm

1kg

3kg

0.005kg*m²

0.05kg*m²

0.41s

14kg

15Pin DB

Φ6mm * 2、φ4mm * 1

台面安装

HRC1

最大运行速度

臂长

最大运行范围

额定负载

最大负载

额定惯量

最大惯量

标准循环时间*

本体重量

用户自定义IO

用户气路

安装方式

控制器

重复定位精度 ±0.01°

RHS1-3G4018P4-SS3

R500
130°

130°

14
0°

140°

R195

2-∅6±0.01

25±0.1

160±0.1

16
0±

0.
1

4-∅9
THR
THR

35
0

500

300

17
9

40
3

64
7

以安装面为基准
最高为125mm
最低为-25mm

尺寸规格（mm）

37
0

400
225

17
0.
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38
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AX

54
0

以安装面为基准
最高为133.5mm
最低为-46.5mm

R400 132°

132°

14
1°

141°

R141.6

40

∅16h7

30

∅16h7

14
0

10
5

2 x∅6H7 6x∅9

20
130

定位销孔

RHS1-3G4018P4-SS3

RHS1-3H5015P4-SS3

01
3KG系列SCARA机器人
LOAD 3KG

型号: RHS1-3G4018P4-SS3 RHS1-3H5015P4-SS3

臂长: 400mm/500mm

负载: 3kg

适用行业: 装配、码垛、点胶、分拣、

锁附、搬运等应用场景

抓手安装部位(2�1)

本体

基座安装孔位

运动范围

抓手安装部位(2�1)

本体

基座安装孔位

运动范围

03 04

*负载2KG门型轨迹往返时间（水平移动300mm，垂直移动25mm）



参数规格

参数 J1 J2 J3 J4

6500mm/s 3200mm/s 1800°/s

700mm / /

±126° ±141° 200mm

±0.01mm

±360°

±0.015mm

3kg

6kg

0.005kg*m²

0.2kg*m²

0.41s

26kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

最大运行速度

臂长

最大运行范围

额定负载

最大负载

额定惯量

最大惯量

本体重量

用户自定义IO

用户气路

安装方式

控制器

重复定位精度 ±0.01°

RHS1-6H7020P4-SS3

参数 J1 J2 J3 J4

8000mm/s 3200mm/s 1800°/s

600mm / /

±130° ±140° 200mm

±0.01mm

±360°

±0.015mm

3kg

6kg

0.005kg*m²

0.05kg*m²

0.39s

25kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

最大运行速度

臂长

最大运行范围

额定负载

最大负载

额定惯量

最大惯量

本体重量

用户自定义IO

用户气路

安装方式

控制器

重复定位精度 ±0.01°

RHS1-6H6020P4-SS3

R700
125°

125°

14
0°

140°

R258

30

∅20h6

25±0.1

175±0.1

17
5±

0.
1

2-∅6±0.01

4-∅11

THR

THR

45
0

700
以安装面为基准
最高为170mm
最低为-35mm

400

21
3

47
8

76
0

45
0

600

以安装面为基准
最高为165mm
最低为-35mm

300

20
5

47
0

71
0

R600 130°

130°

14
0°

140°

R205

25±0.1

175±0.1

17
5±

0.
1

2-∅6±0.01

4-∅11

THR

THR

30

∅20h6

尺寸规格（mm）

RHS1-6H6020P4-SS3

RHS1-6H7020P4-SS3

02
6KG系列SCARA机器人
LOAD 6KG

适用行业: 装配、码垛、点胶、分拣、

锁附、搬运等应用场景

型号: RHS1-6H6020P4-SS3 RHS1-6H7020P4-SS3

臂长: 600mm/700mm

负载: 6kg

抓手安装部位(2�1)

本体

基座安装孔位

运动范围

抓手安装部位(2�1)

本体

基座安装孔位

运动范围

标准循环时间*标准循环时间*

*负载2KG门型轨迹往返时间（水平移动300mm，垂直移动25mm）
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45
0

600

以安装面为基准
最高为165mm
最低为-35mm

300

20
5

47
0

71
0

R600 130°

130°

14
0°

140°

R205

25±0.1

175±0.1

17
5±

0.
1

2-∅6±0.01

4-∅11

THR

THR

30

∅20h6

尺寸规格（mm）

RHS1-10H6020P4-SS3

RHS1-10H7020P4-SS3

抓手安装部位(2�1)

本体

基座安装孔位

运动范围

抓手安装部位(2�1)

本体

基座安装孔位

运动范围

45
0

700

以安装面为基准
最高为170mm
最低为-35mm

400

21
3

47
8

76
0

R700
125°

125°

14
0°

140°

R258

30

∅20h6

25±0.1

175±0.1

17
5±

0.
1

2-∅6±0.01

4-∅11

THR

THR

参数规格

参数 J1 J2 J3 J4

6500mm/s 3200mm/s 1800°/s

700mm / /

±125° ±140° 200mm

±0.01mm

±360°

±0.015mm

5kg

10kg

0.005kg*m²

0.2kg*m²

0.42s

26kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

最大运行速度

臂长

最大运行范围

额定负载

最大负载

额定惯量

最大惯量

本体重量

用户自定义IO

用户气路

安装方式

控制器

重复定位精度 ±0.01°

RHS1-10H7020P4-SS3

参数 J1 J2 J3 J4

8000mm/s 3200mm/s 1800°/s

600mm / /

±130° ±140° 200mm

±0.01mm

±360°

±0.015mm

5kg

10kg

0.005kg*m²

0.2kg*m²

0.40s

25kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

最大运行速度

臂长

最大运行范围

额定负载

最大负载

额定惯量

最大惯量

本体重量

用户自定义IO

用户气路

安装方式

控制器

重复定位精度 ±0.01°

RHS1-10H6020P4-SS3

03
10KG系列SCARA机器人
LOAD 10KG

适用行业: 装配、码垛、点胶、分拣、

锁附、搬运等应用场景

RHS1-10H6020P4-SS3 RHS1-10H7020P4-SS3型号:

臂长: 600mm/700mm

负载: 10kg

标准循环时间*标准循环时间*

*负载2KG门型轨迹往返时间（水平移动300mm，垂直移动25mm）
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R1000
135°

135°

14
0°

140°

R390

55
0

1000

以安装面为基准
最高为230mm
最低为-90mm 600

29
0

52
8 67

0

30

∅25h6

25±0.1
270±0.1

27
0±

0.
1

2-∅8±0.01 4-∅13THR THR

R800
135°

135°

14
0°

140°

R273

25±0.1
270±0.1

27
0±

0.
1

2-∅8±0.01 4-∅13THR THR

55
0

800

以安装面为基准
最高为220mm
最低为-100mm 400

28
0

51
8 72

0

30

∅25h6

尺寸规格（mm）

40

∅16h7

RHS1-20H8030P4-SS3

RHS1-20HA030P4-SS3

抓手安装部位(2�1)

本体

基座安装孔位

运动范围

抓手安装部位(2�1)

本体

基座安装孔位

运动范围

参数规格

参数 J1 J2 J3 J4

8000mm/s 5000mm/s 1000°/s

1000mm / /

±135° ±140° 300mm

±0.01mm

±360°

±0.025mm

10kg

20kg

0.1kg*m²

0.9kg*m²

0.44s

39kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

最大运行速度

臂长

最大运行范围

额定负载

最大负载

额定惯量

最大惯量

本体重量

用户自定义IO

用户气路

安装方式

控制器

重复定位精度 ±0.01°

RHS1-20HA030P4-SS3

参数 J1 J2 J3 J4

7800mm/s 5000mm/s 1000°/s

800mm / /

±135° ±140° 300mm

±0.01mm

±360°

±0.025mm

10kg

20kg

0.1kg*m²

0.9kg*m²

0.44s

35kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

最大运行速度

臂长

最大运行范围

额定负载

最大负载

额定惯量

最大惯量

本体重量

用户自定义IO

用户气路

安装方式

控制器

重复定位精度 ±0.01°

RHS1-20H8030P4-SS3

04
20KG系列SCARA机器人
LOAD 20KG

适用行业: 装配、码垛、点胶、分拣、

锁附、搬运等应用场景

型号:

臂长: 800mm/1000mm

负载: 20kg

RHS1-20H8030P4-SS3 RHS1-20HA030P4-SS3

标准循环时间*标准循环时间*

*负载2KG门型轨迹往返时间（水平移动300mm，垂直移动25mm）

09 10



参数规格

HRC1

400.0

22
0.

0

400.0

22
0.

0

300.0

22
0.

0

尺寸规格（mm）A
机器人控制器
ROBOT CONTROLLER

型号: HRC1

自主研发，质量稳定可靠，模块式分布设计，

强劲的产品延伸能力，支持兼容市面上主流通讯协议

适用机器人: 禾川20kg及以下SCARA机器人

接口示意

本体

类别 简要说明

MAX 8轴控制轴数

RS232/485接口

EtherNet接口*2

数字I/O接口,16路输入/16路输出

接口

EtherCAT接口

运动,逻辑,工艺,运算，通讯

关节坐标,机器人坐标,用户坐标,工具坐标,基坐标

示教,自动,远程

坐标系统

操作模式

指令系统

急停异常/伺服异常/用户坐标异常/
工具坐标异常/安全维护

异常检出功能

通用/码垛/喷涂等可选

内置PLC

AC220V（±10%，50-60Hz）

外部急停，防碰撞

其他

供电电源

机器人安全

软件包

400*300*220外观尺寸（mm）

15重量（kg）

AC220V供电接口

EtherNet接口 示教器

RS485/RS232
EtherCAT接口

用户选配

编码器 电机动力线

16通道DI/16通道DO

电源上电指示

电源总开关

11 12



通讯协议 最大支持4个任务并行执行，编程更便捷

多线程

以SCARA机器人为出发点，
配备了全面的自动化解决方案

PLC

电机

生产调度系统
伺服

SCARA机器人

视觉/传感器

完备的产品序列，助力产品升级
基于禾川机器人搭配禾川PLC、伺服、变频、传感器、电机等产品，组成全套解决方案

TCP/IP

232/485

码垛、传送带跟踪、视觉通讯....

多种工艺包



型号

最大负载

额定负载

臂长

额定惯量

最大惯量

标准循环时间

本体重量

用户自定义IO

用户气路

安装方式

控制器

J1

J2

J3

J4

J1

J2

J3

J4

J1

J2

J3

J4

型号

最大负载

额定负载

臂长

额定惯量

最大惯量

标准循环时间

本体重量

用户自定义IO

用户气路

安装方式

控制器

J1

J2

J3

J4

J1

J2

J3

J4

J1

J2

J3

J4

1kg

3kg

400mm

7200mm/s

1100mm/s

2600°/s

±132°

±141°

180mm

±360°

±0.01mm

±0.01mm

±0.01°

0.005kg*m²

0.05kg*m²

0.41s

14kg

15Pin DB

Φ6mm * 2、φ4mm * 1

台面安装

HRC1

1kg

3kg

500mm

6200mm/s

2000mm/s

2000°/s

±130°

±140°

150mm

±360°

±0.01mm

±0.01mm

±0.01°

0.005kg*m²

0.05kg*m²

0.41s

14.3kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

3kg

6kg

600mm

8000mm/s

32000mm/s

1800°/s

±130°

±140°

200mm

±360°

±0.015mm

±0.01mm

±0.01°

0.005kg*m²

0.05kg*m²

0.39s

25kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

3kg

6kg

700mm

6500mm/s

32000mm/s

1800°/s

±126°

±141°

200mm

±360°

±0.015mm

±0.01mm

±0.01°

0.005kg*m²

0.2kg*m²

0.41s

26kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

5kg

10kg

600mm

8000mm/s

32000mm/s

1800°/s

±130°

±140°

200mm

±360°

±0.015mm

±0.01mm

±0.01°

0.005kg*m²

0.2kg*m²

0.40s

25kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

5kg

10kg

700mm

6500mm/s

32000mm/s

1800°/s

±125°

±140°

200mm

±360°

±0.015mm

±0.01mm

±0.01°

0.005kg*m²

0.2kg*m²

0.42s

26kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

10kg

20kg

800mm

7800mm/s

5000mm/s

1000°/s

±135°

±140°

300mm

±360°

±0.025mm

±0.01mm

±0.01°

0.1kg*m²

0.9kg*m²

0.44s

35kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

10kg

20kg

1000mm

8000mm/s

5000mm/s

1000°/s

±135°

±140°

300mm

±360°

±0.025mm

±0.01mm

±0.01°

0.1kg*m²

0.9kg*m²

0.44s

39kg

15Pin DB

Φ6mm * 2

台面安装

HRC1

MODEL SELECTION
选型表

SCRAR机器人

机器人配件 机器选型搭配表

RHS1-3H5015P4-SS3RHS1-3G4018P4-SS3 RHS1-6H7020P4-SS3RHS1-6H6020P4-SS3 RHS1-10H7020P4-SS3RHS1-10H6020P4-SS3 RHS1-20HA030P4-SS3RHS1-20H8020P4-SS3

最大运行范围

重复定位精度

最大运行速度

最大运行范围

重复定位精度

最大运行速度

6M线8寸示教器HRC1M-T30-6M

32点混合IO全功能扩展 （额外包含2 路模拟量输入，

0-10V; 2 路模拟量输出，0-10V; 1 路AB 项计数）

32点混合IO扩展 -

型号 简要说明

另有10m线缆选配

-

备注

HRC1M-MD32

HRC1M-F32

RHS1-3G4018P4-SS3

RHS1-3H4015P4-SS3

RHS1-3H5015P4-SS3

RHS1-6H6020P4-SS3

RHS1-6H7020P4-SS3

RHS1-10H6020P4-SS3

RHS1-10H7020P4-SS3

RHS1-20H8030P4-SS3

RHS1-20HA030P4-SS3

HRC1

类型 本体型号 控制器

HRC1M-T30

HRC1M-MD32

HRC1M-F32

功能扩展

SCARA

15 16


