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感谢您使用本产品，关于使用说明书。
本操作手册主要提供SV-X3EB系列驱动器安全及安苤接线信息。
如需更详尽信息请参考《禾川X3E伺服驱动器CANOpen-EtherCAT用户手册》。

开箱时请确认
确认包装物件乃敬景杲否正确，包装清单如下·

序号 名称
1 驱动器

接线端子

2 配件 龋

撬棒
一字螺丝刀

3 SV-X3EB系列驱动器安全及安装接线使用说明
4 合格证

©确认物件在运输途中是否有损伤。
©如果发现问题，请联系经销商。
© N为驱动器轴数。

安全注意事项

数君
1 

3xN 
8 

1 
1 
1 
1 

在接收检验、安装配线操作、维护及检查时，应随时注意以下安全注意事项。

．对于忽视说明书记载内容，错误的使用本产品，而可能带来的危害和损害的程度 按下列表
示加以区分和说明。

芦该标志表示「可能会驻孛妨E亡或重伤事故的危险」的内容

三 该标吉表示「可能会孚汶伤害或财产损失事故发生」的内容

．对应当遵守的事项用以下的图形标志进行说明．

$) 

＠ 

0 

。 该图形表示禁止实施的「禁止」事项内容．

＠ 该图形表示必须实行的「强制」内容。

A 危险
父丁安渎和配线

切勿将电机百梓详接到商用电源．
请勿在电机、驱动器的周围放置可燃物．
驱动器必须要用外箱保护。设置保护外箱时，外箱壁、

其他机器和驱动器之间要保持使用说明书规定的距离．

应安装在尘埃较少、 不会接触到水、油等的地方。

电机、 驱动器安装在金属等非可燃物上．
务必由专业电工进行接线作业。
电机、 驱动器的FG端子必须接地．

必须事先切断上位断路器，进行正确的接线。

电缆应确保连接好、 通电部位须用绝缘物切实地做到
绝缘 。

父丁揉作和运行
请勿触摸驱动器内部．
清勿让电缆线受到损伤、 承受过大的外力、重压、
受夹。
切勿接触运转中的电机旋转部．
请勿在有水的地方、 存在腐蚀性、 易燃性气体的环境
内和靠近可燃物的场所使用。

否则，会引发火灾、故啼．
否则，会引发火灾事故。
否则，会引发触电、火灾、
故障．
否则，会引发触电、火灾、
故障、破损．
否则，会引发火灾事故．
否则，会引发触电．
否则，会引发触电．
否则，可能会引发触电、
受伤、故障、破损．
否则，会引发触电、火灾、
故障。

否则，会引发烧伤、触电事故．
否则，会引发触电、故障
破损。
否则，会引发受伤事故．

否则，会引发火灾．

请勿在有激烈振动、 冲击的地方使用． 否则，会引发触电、 受伤、

火灾事故。

请勿将电缆线浸在油和水中使用。 否则，会引发触电受伤、
火灾事故。

0 谓勿用湿手进行接线和操作． 否则，会引发触电、受伤、
火灾事故。

使用轴端带键槽的电机时，清勿裸手接触键槽。 否则，会引发受伤事故。

电机、驱动器、散热器的温度会升高，清勿触摸． 否则，会引发烧伤或部件
损伤事故。

清勿用外部动力驱动电机． 否则，会引发火灾事故。
关千其它使用上的注意事项

在地衾发生后务必进行相关安全确认． 否则，会引发触电、 受伤、

火灾事故。

＠ 
为防I卜方牛地展时造成火灾及人身事故，应切实地进 否则，会引发受伤、 触电、
行设堂，安装． 火灾、 故障、 破损．
务必在外部设置紧急停止电路，以确保紧急时可以及 否则，引发受伤、 触电、

时地停止运转、切断电源． 火灾、 故障、 破损．
关丁维护和点检

＠ 
驱动器有危险高压部分．进行配线和点检工作时，必
须切断电源放置使其放电后(10分钟以上）进行。并 会引发触电事故。
且，绝对不充许对其进行分解．

＆注意
父丁安这和接线

＠ 
电机和驱动器要按指定的匹配组合。 否则，会引发火灾、故障。
不可直接触碰连接器端子． 否则，会引发触电、故障。
注意通风口不可堵塞，或异物进入。 否则，会引发触电、 火灾．

＠ 
试运转须在电机固定，并与其它机械系统分离状态下
实施。动作确认后再安装到机械系统上。 否则，会引发受伤事故。

遵守指定的安装方法、安装方向． 否则，会引发受伤、 故障．
请根据设备本身的重呈和产品的额定输出进行妥当安装． 否则，会引发受伤、 故障．

父丁揉作和运转

请勿站在产品上、或在产品卜的詈雾物． 否则，会引发触电、受伤、
故陋、破损．

。 禁止极端的增益调整及变更，会导致运作不稳定． 否则，会引发故障，破损．
请勿在受日光直接照射的地方使用。 否则，会引发故降。
谓勿使电机及电机轴部受到较强的冲击． 否则，会引发故障。
电机内置制动器作是保持用制动，禁止用在通常的制动． 否则，会引发受伤、故障。
停电后恢复供电时，有可能出现突然启动的情况，故
请勿靠近机器。务必做好机器设定，以确保即使重启 否则，会引发受伤事故。
也可确保人身安全。

不要使用有故障、破损的电机和驱动器． 否则，会引发触电、 火灾、

＠ 
受伤。

请确认电源规格是否正常。 引发故障发牛原因。
保待制动器不是确保机楠安全的停止装置。请在机橄 否则，会引发受伤事故。侧设置确保安全用的停止装置。
报警时，排除故障原因，确保安全后，解除报警，重启。 否则，会引发受伤事故。
制动器用继电器与紧急停止用断路继电器需串联． 否则，会引发受伤、 故障．

关千搬运和保管

。
不能保存在雨水及水滴溅到的场所、 有毒性气体及液 否则，会引发故障的．体的地方．
搬运时，切勿抓持电缆或电机轴部． 否则，会引发受伤，故障．
进行搬运时或安装作业时要以防落下或翻倒。 否则，会引发受伤，故障。

＠ 需长期保存时，请按本说明书记载的联系方法进行咨询． 引发故障的原因。
请保管在符合本说明书中规定保管环境的保管场所。 否则，会引发故障。

关于其他使用上的注意事项

＠ 
废弃电池时，请将电池用胶带等进行绝缘处理，井根据有关部门的规定废弃处理。
废弃时请作为工业废弃物处理。

关于维护和点检

＄ 
除本公司外请勿进行拆卸修理工作 。 否则，会引发故障．
主回路电源开关不要频繁的打开和关闭． 否则，会引发故障．
通电中或切断电源后的一定时间内，电机，驱动器的散 否则，会烧伤或触电．

＠ 
热器及再生电阻器等可能会处于商温状态，切勿触摸。
驱动器发生故啼时，请切断控制电源和主回路电源。 否则，会引发火灾奉故。
长时间不使用时务必切断主电源。 因误动作等引发受伤事故．

关丁维护和点检
＜保证期限＞
．产品的保证期限为本公司制造月起18个月。但是，对应带制动器的电机，轴的加速、
减速次数不超出寿命。

＜保证内容＞
．按照本说明书的正常使用状态下，在保证期限内，发生故障时为无偿修理。但是，
即使在保证期间内有如下的故障发生时为有偿修理。
©错误的使用方法，以及不适当的修理以及改造时。
＠购买之后的掉落，以及在运输过程中受到损伤的原因时．
＠超出产品规格使用该产品的原因时。
＠火灾、地委、落雷、风灾与水灾、盐害、电压异常等其他天灾的原因时．
＠水、油、 金屎片、其他异物侵入的原因时．

．保证范围为交付品本体，如由交付品的故障诱发的损害，判定为补偿范围外。

第一章 产品说明及系统选型

驱动器铭牌说明

机型名称

驱动器电源规格

制造编号（序列号）

伺服驱动器型号

驱动器铭牌

AC SERVO DRIVER DATE= 
MODEL c:====::J 

RATED INPUT l<!JAC200V-240V 
50/60Hz = kVA 

POWER�� 
kVA (E 

S/N= 回巨l

HCFaMADEINCHINA 忒羡

SV-X3E A 2L1M3S4Z R-A 2-00 000 

25; 1 l; 1 40:W I 10:W 
示例：
2L1M3S4Z : 2x2.5邓＋凶l邓＋3x心况如
3M3立Z: 3xl烟＋3x400W+2xl叩W

备注：

l.SkW-2.SkW咱芯晒2.SkW(L) l颍，
750W-lkW哪茹症lkW(M)驱动，
400W以下哉几清选用400W(S)驱动，
lOOW以下电机请选用lOOW(Z)驱动，

整流单元功率

勹
伺服电机型号

SV-X3E MM OOSA - B 2 L 

已

叮驱动器各部名称

PWR/SVON/ALM/11NKO/ 
UNKl电源／运行几郊巨
/Ethert'.AT IN/OUT指示灯

PC泾讯接门专用软件
[Servostudio]设定参数进行

调整

CNl用户VO接口

CN2编码魏疫口与浣码闻诅烂
BRK+ BRK-电机抱闸接口 ， 外
接24V电源
驱动器女装孔<1>5.5、

推同甘贮M5

u/v/w电机动力输出接口

FG端子M4螺丝长8，常弹簧
垫漕，购，，，片归

第二章 产品规格

规
格

外围制动电阻选型

额定输出
再生电阻阻值
再生容许功率

伺服驱动器规格

项目
SV-X3EA口L□M□SR－应－口口口 □□

驱动器功率
适用电机

输入电源 主回路电源
控制回路电源
使用环境温度

温度
保存环浣温度
使用环堁沮度

湿度
保存环境温度

使用保存环境湿度
海拔
振动

绝缘耐压
控制方式

编码豁反馈
输入

控制信号
输出

模拟信号
输入

脉冲信号
输出
USB 

通信功能 RS-485 
再生 功能

动态制动器
总线呻

支持协议
支持服务
同步方式
双工方式
波

功Eth式AT 物
能 参数

功 共通
能

传输距离
从站粕播

ESI/XML文件
TxPDO数丘（默认）
RxDPO数爱（默认）

支持虹上制模式

RS485 通讯
Ethc,CAT迵讯网口

支持同步周期
湟责叩察牲功能
还控制JJ能

自适应陷波滤波功能
自动调整功能
编码输出分频

内部位置规划功能
调整功能设定

保护功能

z 
100W 

3KW 
20Q 
80W 

规格
s 

400W 
M 

!KW 

SKW 
20Q 
100W 

| 
| 

L 
25KW 

sow I IOOW I 200W I 400W I 750W I !KW 1, SKWII 8KWI 2KW 
三相200~240V士10"/o 50/60Hz 
单相200~240V士1吹 50/60Hz 
0~55'C 
-20'C～65'C 
20~85o/oRH以下（无结露）
20~85%RH以下（无结露）
室内（无阳光百射） 、 无腐蚀性气体、 易燃性气体、 油雾、 粉尘
海拔1000M以下
5.8m/s'(0.6G以下）10-60应（共振损率肘个叫连续使用）
初级－FG之间ACISOOV一 分钟
三相PWM变流器下l鞍咘驱动
1卸寸值式17bit（追加电池后 ， 用作多圈绝对式编码器的功能）
4输入{DC24V光耦隔志）根据控制模式功能切换
2输出(DC24V光耦隔离 ， 贷电极开路输出）根据控制楼式功能切换
无
无
无
PC通信用([S 叩os皿lio]）连接用
上位远桯控制逼信用( I n) 
可外接再生电阻
内谧
E1h式AT控制
Eth式AT协议
Coo (PDO、 SDO)
DC_synciuono邸
全双工
100Mb吐
IOOBASE-TX 
2节点距离不大于100米
实际组网使用时建议低千128台
有
4组
4组
轮廓位豆模式(profilopos;tion mo心）
轮廓透度模式(profilepo血on 血 de)
轮廓转矩秧式(profile to,que mode) 
原点回零模式（加皿ngmode)
周期同步位笠模式(Cychcsynchmno田positionmodo) 
周期同步速度模式(Cyclicsynchron叩svelmtymode)
周期同步转矩模式(Cyclicsynchron= t卯1nemode)
支持
标准8pmRJ45网口2个
lms, 2ms、 3ms、 4ms、 S n卫认 6ms、 7ms、 8ms 

有
有
有
有
无
无
使用SV-X3E上位机设定软件[S 叩 os吐o]进行调整
过电压、 电源异常、 过电流 、 超溢异常、 过负载、 编码器异常 、 过速度、 位霆偏
差过大、 参数异常

注1)通过设定面板可确认是否要安装再生电阻，要参照「外围制动电阻选型」，
安装再生电阻。在发热温度过高时请选择阻值大和容许功率大的电阻．

注2) EtherCat控制说明详见禾川SV-X3E伺服驱动器CANOpen-EtherCAT用户
手册
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