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基本信息说明 

HCQX-HC02-D4 应用案例 
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1.1 准备工作 

1.1.1 组态配置 

控制器：HCQ3P-1400-D4 

高速计数模块：HCQX-HC02-D4 

伺服：HN-Y7FB040A-S（支持编码器分频输出功能） 

 

 

 

1.1.2 伺服参数设置 

PN212 编码器分频脉冲数设置为 2500。也就伺服转 1 圈，脉冲分频输出个数是 2500 个。 
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1.1.3 伺服编码器分频输出接线 

 

 

1.1.4 HCQX-HC02-D4 高速计数模块接线 
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1.2 HC_Latch 探针锁存功能 

1.2.1 使用外部输入信号锁存 

 

【配置外部引脚功能为锁存输入】每个通道 3 个外部输入端口，都可以配置成锁存输入，以第 1 个输入口为例，修改对象字典

0x8001.01=2。 

 

 

【程序演示】 

1、设置 HC_ADRMap_0 功能块的 QxType 引脚为 1，配置为 HCQX-HC02-D4 模块。 
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2、执行 HC_Counter 和 HC_Latch 功能块。iLatchPort 为锁存端子选择，默认为 0，表示外部输入。 

 

  

3、触发 MC_Jog 指令，控制伺服以每秒 1 转的速度运行。 
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4、导通 HCQX-HC02-D4 模块上的输入点 I01，可以看到探针锁存值。 
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1.2.2 使用伺服 Z 信号锁存 

 

【设置 Z 相锁存】 

将功能块 HC_Latch_0.iLatchPort 设置为 1，表示该通道的 Z 相信号为锁存信号。HC_Latch_0.iLatchExMode 设置为 1，表示持

续触发。 

伺服每转 1 圈，Z 信号会触发一次。Z 信号触发时锁存的编码器位置显示在参数 HC_ExLatchData 中，且每次更新的位置差值

正好是编码器分频输出的每转脉冲数 10000。 
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1.3 HC_PeriodCalculation 脉冲频率、脉冲周期测量 

 

主要功能：1、脉冲速率测量，测量指定窗口时间内的脉冲个数。2、脉冲周期测量。 

ich：控制当前功能块操作的通道口,为 1 时为第一通道 ch1，为 2 时是第二通道 ch2，以此类推。 

PlsPeriodMeasureEx：置 TRUE 使能脉冲测量功能块，脉冲测量状态 PeriodCalculateBusy 显示 TRUE 

PlsSpeed：显示脉冲速率(Hz） 

PlsPeriod：显示脉冲周期(0.1us) 

其它相关参数 16#800A、16#800B：设置脉冲速率测量时的指定单位窗口时间 ms 和平均处理次数，可在 SDO 或者 COE 在

线修改对应值 

【配置测量窗口时间】单位 ms，对应对象字典 0x800A，设置 1000。意思是采集 1 秒内的脉冲频率和周期。 
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【程序演示】 

1、设置 HC_ADRMap_0 功能块的 QxType 引脚为 1，配置为 HCQX-HC02-D4 模块。 

 

 

2、执行 HC_Counter 和 HC_PeriodCalculation 功能块。 
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3、触发 MC_Jog 指令，控制伺服以每秒 1 转的速度运行。 

 

4、测试验证 

PlsSpeed 为测量出的脉冲频率值，当前值显示-10000（负值代表方向），也就是在设定的 1000ms 内采集到了 10000 个脉冲，

与伺服设置的编码器分频脉冲数一致（伺服设置了编码器分频输出 2500 脉冲一圈，高速计数模块设置的 4 倍频：2500*4=10000） 

PlsPeriod 为测试出的脉冲周期值（单位 0.1us），测量值在 4000 左右浮动（可通过设置平均滤波次数 16#800B 减少波动），

也就是 400us＝0.0004s。因伺服设置了编码器分频输出 2500 脉冲一圈，伺服运行速度为每秒一转，所以理论在 1s 内测量得到的

脉冲周期为 1/2500=0.0004s，与功能块采集的值接近。 

 

· 
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1.4 HC_OutControl 比较输出功能 

1.4.1 高速位置比较输出 

每个通道有 3 个输出引脚，3 个引脚都可以配置成高速位置比较输出，当计数值与设置的比较值 0x801A 相等时，输出引脚

输出高电平，持续输出。 

 

【配置输出端口输出模式】配置对象字典 0x8001.07=2 、0x8001.08=2、0x8001.09=2 普通比较输出模式。 

 

 

【配置比较值】配置对象字典 0x801A.01=10000，0x801A.02=20000，0x801A.03=30000。也就是当计数值等于比较值时，对应

输出端口输出高电平。 
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【程序演示】 

1、设置 HC_ADRMap_0 功能块的 QxType 引脚为 1，配置为 HCQX-HC02-D4 模块。 

 

 

2、分别置位 HC_Counter 功能块的 iCountEx 引脚，HC_OutControl_0 功能块的 ICh1QEn 引脚；然后控制伺服轴 MC_Jog 运行，可

以看到当伺服每运行 1 圈，也就是 HC_Counter 功能块采集到的计数值分别到达设定的 10000、20000、30000 后，HCQX-HC02-

D4 的通道 1 的 3 个 QX 输出点 QX01、QX02、QX03 会依次点亮输出。 
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